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SOBRE EL MANUAL DE INSTRUCCIONES

Manual de instrucciones de EAOM-7 consta de dos secciones principales. Explicacion de estos
las secciones estan por debajo. Ademas, hay otra seccion que incluye las especificaciones técnicas de la
dispositivo. Todos los titulos y numeros de pagina en el manual de instrucciones se encuentran en la seccion \"Cor
llegar a cualquier titulo con numero de seccion.
Instalacion:

En esta seccion, las dimensiones fisicas del dispositivo, paneles, cableado eléctrico,
se explican la instalacion fisica y eléctrica del dispositivo al sistema.

Operacion y parametros:

En esta seccion, la interfaz de usuario del dispositivo, cdmo acceder a los parametros, descripcion
los parametros se explican.

También en estas secciones, hay advertencias para evitar dafios graves al mismo tiempo hacerlo el
fisica y eléctrica de montaje o mediante el dispositivo.

Explicacion de los simbolos que se utilizan en estas secciones se dan a continuacion.

‘ Este simbolo se utiliza para las advertencias de seguridad. Usuario debe prestar atencion a estos
advertencias.

l l I l Este simbolo se utiliza para determinar las situaciones peligrosas como resultado de una eléctrica
choque. Usuario debe prestar atencién a estas advertencias definitivamente.

Este simbolo se utiliza para determinar las notas importantes sobre las funciones y el uso de
e el dispositivo.

Z

Este simbolo se utiliza para Vcc

v Este simbolo se utiliza para VAC
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DECLARACION DE LA UE DE CONFORMIDAD

Nombre de laempresafabricante  : Emko Elektronik A.S.

La direccion de la empresa fabricante: DOSAB, Karanfil Sokak, Copa de No: 6, 16369 Bursa, Turquia

El fabricante declara que el producto cumple los siguientes
las normas y condiciones.

Nombre del producto : Equipos de control eléctrico para grupos electrégenos
Numero de modelo : EAOM-7

Numero de tipo : EAOM-7

Categoria de producto : Equipos eléctricos de medicion, control y

uso de laboratorio
Se ajusta a las directrices siguientes:

EMC : BS EN 50081-2, EMC genéricos emisidon estandar industrial
equipo
BS EN 50082-2, EMC genéricos inmunidad estandar industrial
equipo

Seguridad eléctrica: EN 61010-1, requisitos de seguridad para material eléctrico
uso de laboratorio, control y medicion
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1. PREFACIO

Estos productos proporcionan control y proteccion en el funcionamiento de un grupo electrogeno.
Permitan que las unidades
iniciar y detener el motor y indica las condiciones de Estado y fallas.
Los monitores de la unidad:
Temperatura del motor
T
salidas extra WO pueden configurarse para actuar en una alarma cuando el motor esta en march:
puede transferir el alternador o cuando precalentamiento del motor es necesaria.
La operativa
parametros de la unidad pueden supervisados y controlados desde un PC a través de un puerto R
Presion del aceite

Carga del alternador
Salida del alternador (voltaje y frecuencia)
Controla:
Suministro de combustible del motor o parada de motor, a través de externo solenoide
Motor de arranque mediante transmisién externa
Cuerno de alarma

Precalentar (funcion de relés configurables)
Transferencia de carga (funcion de relés configurables)
A
pantalla de siete segmentos de cuatro digitos proporciona una amplia vigilancia de unidad y del al
parametros, incluyendo:
Software basado en PC.
Mas VV menos velocidad
Vv
Error de oltage
Parada de emergencia
Frecuencia y voltaje de salida del alternador
Motor RPM

Voltaje de la bateria

Indicacion de error

Parametros del programa

La unidad es ampliamente programable con proteccion por contrasefia en dos niveles. En caso de que
el motor no se puede iniciar en el primer intento, el intento sera repetido una serie programada de
veces o hasta con éxito.

Si se detecta una falla, la unidad se apaga el motor y indica que el fallo intermitente un

LED de error apropiado.

Inicio remoto y entradas de parada de emergencia proporcionan control remoto del motor.

Tres usuario-

se incluyen entradas definidas que suena una bocina externa, flash indicadores en el panel y puede ser
programado para detstatagendetda bateria baja

eak alarm
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1.2 Warranty

EMKO Elektronik warrants that the equipment delivered is free from defects in material and
workmanship. This warranty is provided for a period of two years. The warranty period starts from
the delivery date. This warranty is in force if duty and responsibilities which are determined in
warranty document and instruction manual performs by the customer completely.

1.3 Maintenance

Repairs should only be performed by trained and specialized personnel. Cut power to the device
before accessing internal parts.

Do not clean the case with hydrocarbon-based solvents (Petrol, Trichlorethylene etc.). Use of
these solvents can reduce the mechanical reliability of the device. Use a cloth dampened in ethyl
alcohol or water to clean the external plastic case.

Reparacic



2. INSTALACION

Antes de comenazar la instalacion de este producto, por favor, lea la instruccion
Manual y advertencias a continuacion cuidadosamente.

Desembale cuidadosamente la unidad y la verificaciéon de los dafios a la unidad o a los cables suministrados
Conservar el embalaje en caso de necesidad futura, por ejemplo, regresando a la unidad para la calibracior
Compruebe el contenido, como sigue:

* EAOM-una 7 unidad.

* Funcionamiento Manual.

* Fijaciones de tornillo.

* Cable RS-232.

Antes de comenzar la instalacion:

* Desconecte la alimentacion eléctrica todos a la maquina.

* Asegurese de que la maquina no puede operar durante la instalacion.

* Siga todas las advertencias de seguridad de los fabricantes de maquinas.
* Lea y siga todas las instrucciones de instalacion.

Es una inspeccion visual de este producto para ha producido posibles dainos durante el envio
se recomienda antes de la instalacién. Es su responsabilidad asegurarse que calificado
técnicos mecanicos y eléctricos instalacion este producto.

Asegurese de utilizar la tension de alimentacion de potencia para proteger la unidad contra danos y
prevenir el fracaso.

Mantenga el poder fuera hasta que se complete todo el cableado tan eléctrico que choque y problemas
con la unidad se puede prevenir.

Nunca intente desmontar, modificar o reparar esta unidad. Manipulacion de la unidad puede
resultados en el fallo, descargas eléctricas o fuego.

No utilice la unidad en atmésferas de gases inflamables o explosivos.

En el equipo es entonces en el agujero en el panel de metal mientras instalacion mecanica
algunos zumbidos de metales pueden causar lesiones en manos, hay que tener cuidado.

Montaje del producto en un sistema debe hacerse con su propio fijar tornillos. No lo hagas

el montaje del dispositivo con los tomillos de fijacién inadecuados. Asegurese de que el dispositivo no caer
al hacer el montaje.

Es su responsabilidad si este equipo se utiliza de una manera no especificada en este

manual de instrucciones.

Informe cualquier escasez o dafnos a su oficina local de venta tan pronto como sea posible.
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2.4 Clasificaciones ambientales

Condiciones de funcionamiento

m Temperatura de funcionamiento: de-25°Ca70°C
«¢« Max. Humedad: 90% Rh (sin condensacion)

‘ Altitud : Hasta los 2000m.

Prohibido las condiciones:
C Atmosfera corrosiva
Atmoésfera explosiva
Aplicaciones de inicio (la unidad es sélo para aplicaciones industriales)

2.5 Montaje del panel de

1. Preparar el panel recortado el

dimensiones correctas. Panel de maxima

grosor es de 7 mm (0,28 pulgadas)

2. Inserte la unidad en el panel recortado

desde el frente. Mezas de fijacion de f se encuentre
unidad Afloje los tomillos de fijacién en el

partes de las fijaciones para quitar las fijaciones
piezas.

Durante la instalacién en un metal

C panel, debe tenerse cuidado para
evitar lesiones de zumbidos de metales
que pueden estar presentes. El
equipo puede aflojar desde
vibracion y ser desalojados si
partes de la instalacion no son correctamente
apretados. Estas precauciones para

] la seguridad de la persona que hace
i ] el montaje del panel.

TN ]

Fijacion de parfeornillo de fijacion

10



2.6 Tornillos de fijacion de instalacion

La unidad esta disefiada para paneles. Fijacion se realiza

por dos fijaciones de tomillo

1. Inserte la unidad en el panel recortado desde la parte frontal.
_ . ) 2. Inserte las fijaciones a través de los orificios de montaje y
FHFAILEDTOSTART [T SPEED FAILURE. SPARE-1 . . . .y .

X_vionTewpERATURE  [CIVOLTAGE FALURE  SPARE2 Apriete los tomillos de fijacion para asegurar la unidad contra la

_air*LOW OIL PRESSURE  F5] CHARGING FAIL SPARE-3
panel.

EAOM -7

Durante la instalacion mecanica, cuidado con los

C cualquiera sharp zumbidos en el panel de metal
apertura. Garantizar que las fijaciones
correctamente apretados para evitar que las fijaciones
cada vez mas floja debido a las vibraciones de panel.
Montaje de la unidad a un sistema debe ser
hecho con su propio fijar tornillos. No lo hagas

el montaje del dispositivo con los tornillos de fijacion inadecuados. Asegurese de que el dispositivo no sera
caen mientras hacia el montaje.

2.7 Quitar del Panel

Antes de comenzar a eliminar la
unidad del panel, apagar la
unidad y el sistema relacionado.

1. Afloje los tornillos de fijaciéon de la

partes de la izquierda y la derecha de la
dispositivo.

2. Extraer la fijacion de las piezas a través de Iz
Direccion 2

3. Despegar las piezas de fijacion.

4. Extraiga la unidad a través de la parte frontal
del panel

1



3. ELECTRICOS CABLEADOS

3.1 Diseiio terminal e instrucciones de conexion
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C Asegurar que la posicion de \"Interruptor de posicién de suministro de energia\" esta en la posicion corre
de acuerdo a la tensién de la bateria (12VZ 024V < ).

Solo con personal calificado y capacitado técnicos deben trabajar en este equipo. Esto
equipo contiene circuitos internos con voltaje peligroso para la vida humana. No abra o
desmantelar la caja del producto.

Durante la instalacion de la unidad, rango de voltaje de la bateria debe ser controlada y adecuada bateria
voltaje debe aplicarse a la unidad. Control evita dafios en la unidad y el sistema y
posibles accidentes como resultado de la tension de la bateria incorrecta.

Cambiar el voltaje de la bateria solo después de todas las conexiones eléctricas han sido
completado.

Se recomienda el fusible extemo.

En caso de incumplimiento se propone retomar el instrumento con el fabricante para su reparacion.
Debe asegurarse de que el dispositivo esta configurado correctamente para su aplicacion. Incorrecta
configuracion podria ocasionar dafios al proceso se controla y lesiones personales. Es
su responsabilidad, como el instalador, para garantizar que la configuracion es correcta. Parametros del dispositivo
tiene los valores por defecto de fabrica. Estos parametros deben establecerse de acuerdo a las necesidades del sist
Existe un grave peligro para la vida humana en el caso de la intervencion no autorizada.
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3.2 Diagrama del cableado eléctrico de

3.2.1 Fase 1 esquema de cableado
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NEGATIVO DE LA BATERIA DEBE BASARSE

)

3.2.2 Trifasica esquema de cableado
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NEGATIVO DE LA BATERIA DEBE BASARSE
1

Todos los conectores traseros son dos partes extraibles y pueden ser desconectado para facilitar la conexién répida y conveniente. Si inicio remoto
operacion es necesaria, el instalador debe garantizar suficiente visual y aviso acustico tiene lugar antes de comandar el inicio
secuencia.

FUSIBLES-1 debe satisfacer la corriente requerida por la trompa y salida configurable (max. 15 a. T)

FUSIBLES-2 debe satisfacer la corriente requerida por solenoides (Max.16 a. T)

3 Fusible, fusible4, 5 fusible debe ser 1 T a.

1 - Conecte la unidad como se muestra en el diagrama correspondiente. Asegtrese de conectar el suministro de bateria derecho forma redonda y
debe basarse el negativa de la bateria. Los conectores pueden ser desconectados de la parte posterior de la unidad para facilitar la conexion.

2 - Filtrada cable debe utilizarse para conectar la recogida magnética, asegurando que la pantalla se basa en un extremo sélo.
3-Secunda parte de la actual tranformer debe estar conectado al punto de tierra en el cuerpo del motor.

13



Tabla 3.1 muestra las conexiones y recomendd tamanos de cable. Tabla 3.2 describe la
funciones de las conexiones.

Tabla 3.1 unidad cableado

PIN [Descripcion Notas de tamario (mm) de cable
1 |Salida para iniciar el solenoide 2.5 Max. 12A@24
2 |Bateria positivos fuente de entrada 2.5 Suministros externos solenoides
3 |Salida a solenoide de combustible 2.5 Max. 12A@24 yz
4 |Salida a horn 1.0 Max. 5A@24 v&
5 |2 De salida configurables 1.0 Max—5A
6 |1 De salida configurables 1.0 Max—5A
7 __|Bateria positivos fuente de entrada 2.5 Para salidas de relé
8 |Bateria negativo fuente de entrada 2.5
9 |Bateria negativo fuente de entrada 2.5
10 _|Entrada actual de L3 del alternador 1.0 3-fase
11_|Entrada actual de L2 del alternador 1.0 3-fase
12 |Entrada actual de L1 del alternador 1.0
13 |Comun entrada actual del alternador 1.0
14 |Alternador neutral 1.0
15 |Entrada de L1 del alternador 1.0
16 |Entrada de L2 del alternador 1.0 3-fase
17 |Entrada de alternador L3 1.0 3-fase
Debe dejarse en manos de tgrminal
18 |Entrada de generador de carga 1.0 desconectados si no Usa
19 |Entrada del interruptor de presion de aceite baja 0,5 Cambiar a 0%/ (CN)
20 |Entrada del interruptor de alta temperatura 0,5 Cambiar a 0%/ (NO)
21 |Entrada del interruptor de parada de inicig remoto 0,5 Cambiar a 0%/ (NO)
22 |Entrada de parada de emergencia 0,5 Cambiar a 0%/ (CN)
23 |Entrada de repuesto conmutador 1 0,5 Cambiar a 04/ (NO)
24 |Entrada de repuesto conmutador 2 0,5 Cambiar a 0%/ (NO)
25 |Entrada del interruptor repuesto 3 0,5 Cambiar a 0%/ (NO)
26 |Entrada de recogida magnética 0,5
27 |Entrada de recogida magnética 0,5
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Tabla 3.2 Descripcion de cableado de unidad

PIN

Funcién

Salida a solenoide de inicio. Controles del motor de arranque
Aportacién positiva de la bateri& + 12424 VZ . Fuentes externas solenoides

o

Salida de combustible o parar el solenoide. Controles de combustible al motor o motor de controles detene

Salida a horn.

2 De salida configurablesPuede ser programado para proporcionar contacto cierres cuando:

La conexion EAOM-9 reemplaza la luz indicadora de carga habitual. Suministra
actual a la bobina del rotor de la bateria hasta que el motor esta en marcha.

1
2
3
4
5
6 |1 De salida configurablesalarma, motor esta en marcha o se permite la transferencia de cgrga
7 |Bateria positiva de entrada. + 12V o + 24 VZ . Salidas de relé de fuentes.
8 [Negativa de entrada de batera Qv
9 |Negativa de entrada de baterfa Qv
10 |L3 Entradas de transformadores de corriente en las lineas de salida del alternador. Permisos
11112 visualizacion de salidas actual y potencia del altemador. Los pines 10y 11 no son
12 |L1 utilizado en aplicaciones de fase unica.
13 |[Comun
14 |Neutral . . .
15 | L1 Entradas de voItaJeldeI alternador. Unidad puede ser programado para Iec.arllal frecliencia
16182 dgl alternador voltaje de entra_c}a (fase Lj ) y.detectar moto[ a] que se ha iniciado.
17 L3 Pines de 16y 17 que no se utiliza en aplicaciones de fase unica.
18 |Cobrar entrada de falla del generador. Puede utilizarse para detectar cuando se ha iniciado el motor.

19

Entrada del interruptor de presion de aceite baja. Contacto normalmente cerrado a OV. Abier]
presion del aceite. Puede utilizarse para detectar cuando se ha iniciado el motor.

20

Entrada del interruptor de alta temperatura. Cambié a 0V cuando temperatura del motor
supera el valor del termostato.

fo en baja

21

Entrada del interruptor de inicio remoto. Normalmente abierto contacto. Cerré a OV para iniciar

motor. Conmutador abierto para detener el motor.

22

Entrada del interruptor de parada de emergencia. Contacto normalmente cerrado a OV. Abie
emergencia para detener el motor.

o en

23

1 Entrada de repuesto. Abrir normalmente. Cuando se conecta a 0V, suena la bocina y destellos

indiicator panel. Puede ser programado para detener el motor...

24

2 Entradas de repuesto. Abrir normalmente. Cuando se conecta a OV, suena la bocina y dest
indicador del panel. Puede ser programado para detener el motor...

ollos

25

3 Entrada de repuesto. Abrir normalmente. Cuando se conecta a 0V, suena la bocina y destellos

indicador del panel. Puede ser programado para detener el motor.

26

27

Entrada de recogida magnética. Unidad puede ser programado para leer la velocidad del mo}or de

recogida magnética y detectar el motor al que se ha iniciado.

C

Inicio remoto. Arreglos deben hacerse para evitar remotos
a partir del motor mientras se esta realizando mantenimiento de motor. Esto
puede lograrse mediante un interruptor como el conmutador doble Polo remota
tal que se puede quitar la clave para prevenir el inicio remoto.
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4.RS-232 INTERFAZ SERIAL, EL DISPOSITIVO DE PROGRAMACION SOBRE PC O MODEM

4.1 Conexion del Cable de entre RS-232 Terminal del dispositivoy PC

EAOM-7 PC
conector de 9 pines d conector de 9 pines d
. hembra macho
FCC68(4pin) FCC68(4pin)

Blanco

TR
3RX) —— 3RX) ——
4 EGN)D)I 4 geN)D) a

Verde

Cable de comunicacién estandar

4.2 Conexion del Cable de entre RS-232 Terminal del dispositivo y modem

EAOM-7 MODEM
conector de 9 pines d conector de 9 pines d
. macho hembra
FCC68(4p|n) FCC68(4pIn) Verde

T I
3(RX) —— 3(RX) —— o
4 EGN)D)f 4 gGN)D) - ?

Cable de comunicacién de médem

Nota: A 9600 baudios, la longitud del cable debe ser maximos 10 metros.
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El kit de interfaz de PC se compone de un plomo de conexion del conectorVFCCG68(4 pin) de 9 pines d con 2
metros de cable y el Software opcional de PC (suministrados en CD-ROM)

4.3 Interfaz del PC

|

.3.1 Especificaciones técnicas de

Interfaz serie no aisladas RS-232

Tasa de 9600 baudios

8 bits de datos, No paridad, 1 Bit de parada
Longitud de cable maxima permitida es de 10 metros

4.3.2 Instrucciones de instalacion

||

.3.2.1 Requisitos del sistema minimos

Procesador 1486 A 66 MHZ

Sistemas operativos : Windows 95V98V/XP, Windows NT, Windows 2000

RAM :16 MB

Monitor : 14" SVGA (640 x 480 resolucion)

Espacio libre en discofiio : MB 5

Unidad de disco : CD-ROM

Comunicacioén : Se necesita un puerto de comunicacion RS-232 para comunicarse con el
Unidad de EAOM-7

4.3.3 Instalar Software de EAOM-7

Inserte el CD del software en la unidad de CD-ROM en el PC. Autostart voluntad de CD y, a continuacion, seleccion
Install.exe desde el menu.

4.3.4 Usando software de comunicacion de EAOM-7

Pulse el icono de botén de inicio de windows y, a continuacion, seleccione HAQDM-3\esde el
menu del programa.

4.3.5 Descripcion

EAOM-7 unidad se comunica con el PC usando comunicaciones RS-232. Permite que el software de PC

la unidad EAOM-7 parametros e informacién de Estado que se mostrara en la pantalla del PC. Operador
y se pueden ver los parametros técnicos. Los parametros estan protegidas mediante contrasefa.

Hay cuatro ventanas en EAOM-7 PC SW: ventana de observacion, los parametros de operador

Ventanas, ventana de parametros técnicos y ajuste.

1
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4.3.6 Ventana de observacion

En esta ventana pueden observarse los valores enumerados a continuacion.

S TaTk
File Programming Settings  Help
_____ 0 hsewatmn] Operator Parameters | Technician Parameters | Adjustment |
Measurement VValues
ereneratDr Yaoltage (L12y 0O Wac Engine Speed 1] EFM 1\
Generator Woltage  (LIR) O Wac Eattery Voltage i Wio
Generator Voltage (L23) 0 Wac Maintenance Hour 0 Haur
Generator Woltage  (L2M) O ac Funning Time ] Haur
Generator Yoltage  (L31) O War Load Current (IL1y 0 P
Generator Yoltage (L3N} O Wac Load Current (IL2y 0 A
Generatar Freguency 1] Hz Load Current (L3 0 A
L\_F'DWEI’ ] Kxva _}
Failures
F N
Failed To Start Yoltage Failure _ Failure-1  Ower Current
Owverilnder Speed Charging Failure Weak Battery Failure-2 Battery Fail
Low Qil Pressure High Temperature Routing Maintenance Failure-3
Y o
Qutputs
_ Start Relay Solenoid Relay
Configurable Relay Cutput? Horn Felay
!COMl |C|:ummunicati0n
Valores de medicion Salidas
Voltaje de generador Salida de relé configurable 1
Frecuencia de generador Relé de solenoide
Poder Relé de inicio
Velocidad del motor Relé de Hom

Voltaje de la bateria
Hora de mantenimiento
Tiempo de ejecucion
Corriente de carga

Fallas

Error al iniciar

Mas V menos velocidad
Baja presion de aceite
Falla de voltaje

Error de carga

Alta temperatura
Parada de emergencia
Bateria débil
Mantenimiento rutinario
Error 1

Sobre la actual

Error de bateria
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Pueden consultar y modificar parametros de operador. Los parametros estan protegidas mediante contrasefia. Cuan
se introduce la contrasefa de operador, se compara con la contrasefia de operador registrado dentro de la
Unidad de EAOM-7.

4.3.7 Ventana de parametros operador

4.3.8 Técnico ventana de parametros

Todos los parametros se pueden consultar y modificar en esta ventana. Los parametros estan protegidas mediante
Cuando se introduce la contrasefa de técnico, se compara con contrasefna técnico

registrados dentro de la unidad EAOM-7.

4.3.9 MENU PRINCIPAL

4.3.9.1 ARCHIVO

Este menu permite al usuario guardar archivos de configuracion en el disco, leidos desde el disco y escribir en el dis

=100 %]

Kaeaom-7
| Fle Programming  Settings  Help

Qpen

Save

Prink

Prinker Setup

Exit
Abierto : Este menu permite al usuario cargar los archivos de configuracion registrados al PC.
Guardar : Este menu permite guardar los parametros con un nombre definido por el usuario

usuario.

Imprimir : Este menu permite al usuario los parametros de impresion.

Configuracién de la impresora: este menu permite al usuario seleccionar la impresora que esté conectada a
y cambiar la configuracion de la impresora.
Salida : Salir del programa.

4.3.9.2 PROGRAMACION

Este menu esta activo solo cuando se abre el operador o ventana de parametros técnicos. Usando esta
menu permite al usuario cargar los parametros de la unidad EAOM-7 al PC o Descargar en la
PC ala unidad de EAOM-7.

o
Ix

Kaeaom-7
File | Programming  Settings  Abouk

pload
Diovwnload

Descargar : Con este menu usuario puede cargar los parametros de PC a EAOM-7.
Subir : El usuario puede cargar los parametros almacenados en la unidad de EAOM-7 para PC.

19
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4.3.9.3 Configuracién de

Configuracion de puerto de comunicacién: Con este menu usuario puede determinar el puerto serie

configuraciones de la PC

Idioma: Pueden seleccionarse turco o inglés.

| Settings  Help | Settings Help
L v COMI
oMz
COM3
oM
COMS
COMS
COM7
COMS
COM9

Compork Setkings  #

Language 3

Turkish
v English

4.3.10 Entrando a la ventana de parametros del operador

Haga clic en la ficha Parametros de operador Enter the password del parametro de operador. Si la contrasefa es

correcto, parametros de operador seran vistos.

eao7

Flle Programming Settings Help

Ohservation k I Technician Parameters ] Adjustment

]_‘
X Cancel

Operator Password

lcom |

[xenort-7 i o
File Programming Settings Help
Ohseration Operator Parametars iTEnhmEian Parameters ] Adjustment
Page-1 lees ]
/ PO0 Alternator Yoltage Lower Limit Wac
: P01 Alternator Yoltage Upper Limit Wac
| P02 Speed Lower Limit Hz
| P03 Speed Upper Limit [ H
Lawer Limit | yide
mit [ &
POB Periodic Maintenance Hour Set Value ] Huour
PO7 Periodic Maintenance Hour Reset Reset?  ¥Yes € No |
PO ﬁnrﬁr;ﬁnn(n:onminu}us) ] .Secnnd
FO9 Freheat Time [ sewrd
| P33 Operator Password (P00.POY and P_BT)_"]_—_
fcomt |

4.3.11 Entrando a la ventana de parametros técnicos

Haga clic en la ficha de parametro técnico Enter the password del parametro técnico. Si la contrasefia es

correcto, todos los parametros se va a ver.

N

Elle Programming Settings Help

Technician Password
X Cancel

[KaEaoM-7
File Programming Settings Help

Observatian] Operator Parameters  Technician Parameters |Adiu5tmem

Page-1 ] Page-2 l Page-3 ] anes]

/ | POO AtermatorVoltage Lower Limit Wae
| PO1 Attermator voltage Upper Limit Var
| FOZ Speed Lower Limit Hz
| P03 Speed Upper Limit Hz
i P04 Battery Voltage Lower Limit Yo
| PO5 OvarCurentlimit A
i P06 Petindic Maintenance Hour SetWalue Hour
| P07 Periodic Maintenance Hour Reset | Reset? " ves ¢ Mo
| P08 Horn Duration Second
|7I569”I5reheatT\me Second
| P10 Single\Three Phase Selection ;_]
|7I517177Nurrrmrié\ Alternatar Frequency [ lHz
i P12 Mominal Speed Rpm
| P13 Tooth Number
i P14 Current Transfarmer Ratio

lcomy

lcomt |
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4.3.12 Entrando a la ventana de ajuste

Haga clic en la ficha ajuste Enter the password del parametro técnico. Si la contrasefa es correcta,
pagina de ajuste se veran.

File Programming Settings Help Fle Programming Settings Help
Obsewatlon] OperatorFarameterS] Technician Parameters "M]LSTFHQHT)E Ohservation ] Operatar Parameters ] Technician Parameters  Adjustment

/

What Adjustment o High Point Ve
L1 Adjustment to Zero Point | Adjustment to High Paint Wag

Technician Password L2 Adjustment to Zera Point | Adjustment to High Paint | Vac
L3 Adjustment to Zero Point | Adjustment to High Point \ Vac
x Cancel L1 Adjustrment to Zero Paint Adjustment to High Paint A

L2 Adjustrent to Zero Paint Adjustment to High Point A
IL3 Adjustment to Zero Point | Adjustment to High Paint

>

Set Factory Defaults I

-

lcom | lcomy

4.3.13 Cargar el archivo de configuracion del disco

Haga clic en 'Abrir' en el menu archivo. Elija el archivo de configuracion que incluye operador o técnico
parametros en el cuadro de dialogo Abrir. Cuando el usuario hace clic en el boton 'Abierto’ en el cuadro de didlogo A
los parametros se transferiran a la ventana de PC.

4.3.14 Guardar el archivo de configuracion en el disco

En el menu Archivo, haga clic en \"Guardar\". Después de elegir ddnde guardar el archivo, escriba el nombre del a
botén de 'Salvar' de clics en el cuadro de didlogo Guardar, el archivo se guardara todos los parametros.

Para cargar los parametros de unidad EAOM-7 para PC, siga los siguientes pasos. Si es usuario de operador
ventana de parametros, unico operador parametros se va a ver. Si el usuario se encuentra en parametros técnicos
Ventana, se va a ver todos los parametros. Presione 'Cargar’ en el menu del programa. Mientras se carga el

se muestra parametros, el cursor de reloj de arena. Espere a que la operacion de carga completar,
Cuando el cursor se vuelve a la normalidad.

4.3.16 Descargar

Para cargar los parametros de PC EAOM-7 siga los siguientes pasos. Si es usuario de operador

ventana de parametros, unico operador se cargaran los parametros. Si el usuario se encuentra en parametros técnic
Ventana, se cargaran todos los parametros. Presione 'Descargar' en el menu del programa. Mientras se carga el

se muestra parametros, el cursor de reloj de arena. Espere a que la operacion de descarga

completo, cuando el cursor vuelve a la normalidad.

21



o

5. PARAMETROS DE

La unidad es ampliamente programable mediante el panel frontal y a través de software de PC.

o

No |Definicion de parametro Min Max| Por defelcto Unidad
POO [Limite inferior de voltaje del alternador 60 600 300 vV
P01 |Limite de alto voltaje del alternador 60 600 440 VA4
P02 |Velocidad limite inferior 30.0 75,0 47,0 Hz
P03 [Limite superior de velocidad 30.0 75,0 53,0 Hz
P04 |Limite inferior de la tension de bateria 7.2 24,0 8.0 VA
P05 [Sobre el actual limite 1 9999 1000 A
P06 [Valor hora de mantenimiento periddico 0 9999 5000 Hora
PQ7 |Restablecimiento de hora de mantenimiento periédidéulse el boton \"Silencio de alarma\" para restablecer
P08 |Duracion de cuerno (0 = continua) 0 999 60| Segundo
P09 |Precalentar el tiempo 0 99 10/ Segundo
P10 [Unico y tres seleccion de fase 1V3 3
P11 [Frecuencia nominal del altemador 50.0v60.0 50.0 Hz
S1Q|Velocidad nominal 500 5000 3000 RPM
P13 |[Numero de dientes 1 1000 100
P14 |Relacion de transformador actual 1 2000 500
. , 0-Alternador sefal
P15 Seleccion de entrada de sensor de velocidad 1-Magnético pick-up 0
P16 |Detener V combustible solenoide seleccién Detener VV combustibleCompustible
P17 |Detener el tiempo de excitacion de iman 0 99 20| Segundo
Sefial de motor comenzado 0=No,1=Yes
P18.0 Generador de carga 0oV1 1
P18 P18.1 Velocidad ov1 0
P18.2 Voltaje del altemador oV1 1
P18.3 Presion del aceite o1 0
P19 |Limite débil de la tension de bateria 6.0 14.4 7.0 VA
P20 |Débil Control tiempo de tension de bateria 1 99 3| Segundo
S2R|Limite de tension del alterador para desconexion manivela40 360 300 VA4
P22 |Limite de velocidad de desconexién de manivela 20.0 45.0 40,0 Hz
S2P |Numero de intentos de inicio de 1 10 3
P24 |Partida de duracion de intento 5 99 5| Segundo
P25 |Tiempo de derivacion de presion de aceite 0 99 30| Segundo
P26 |Control de retardo 0 99 10| Segundo
P27 |Retraso de permiso de transferencia de carga 0 3600 0] Segundo
P28 |Alternador voltaje culpa Control demora 0,0 10.0 5.0] Segundo
P29 |Retraso de Control de velocidad fallas 0,0 10.0 5.0] Segundo
P30 |Time(0 = disable) de refrigeracion del motor 0 99 3| Minuto
P31 |Motor de restablecimiento de tiempo Escriba la qontraseﬁa"d? técnico para restablecer
tiempo en \"O\" (cero)
P32 |Error configurable entrada-1 0l 2| ol
0 - Sdlo cuerno temporal
1 - Unico cuemo permanente
2 - Parada motor
P33 |[Entrada de error configurable-2 0 | 2| O|

0 - Sdlo cuerno temporal
1 - Unico cuemo permanente

2 - Parada motor
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No

Min

Max

Por defecto Unidad

P34

Definicion de parametro
Error configurable entrada-3

0l

0 - Sdlo cuerno temporal

1 - Unico cuemo permanente
2 - Parada motor

P35

Observar el tiempo de los insumos de error Configur

ble

P35.0 - para la entrada-1 error Configurable
0 - Observacién continua
1 - Observacion mientras el motor en marcha

P35.1 - error Configurable entrada-2
0 - Observacion continua
1 - Observacién mientras el motor en marcha

P35.2 - error Configurable entrada-3
0 - Observacion continua
1 - Observacién mientras el motor en marcha

P36

14

1 De salida configurables
0 - Salida de alarma

1 - El motor en marcha

2 - Permiso de carga
3 - Precalentar

4 - Sobre la velocidad

5 - Over actual

6 - Alta temperatura

7 - Presion del aceite bajo

8 - Mantenimiento debido

9 - Error al iniciar

10 - Mas V menos velocidad

11 - Fallo de voltaje
12 - Error de carga

13 - Valor bajo de bateria

14 - Debil bateria

P37

2 De salida configurables

0l

14]

ol

0 - Salida de alarma

1 - El motor en marcha

2 - Permiso de carga

3 - Precalentar

4 - Sobre la velocidad

5 - Over actual

6 - Alta temperatura

7 - Presion del aceite bajo
8 - Mantenimiento debido

9 - Error al iniciar

10 - Mas V menos velocidad

11 - Fallo de voltaje

12 - Error de carga

13 - Valor bajo de bateria
14 - Débil bateria

P38

Contrasena de operador

9990

P39

Contrasena de técnico

o o

9990

o o
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5.1 Las funciones del programa
5.1.1 Voltaje del alternador
POO Limite inferior del voltaje del alternador

P01 Limite de alto voltaje del alternador
P28 Alternador voltaje culpa Control demora

Un fallo sera informado si el voltaje de salida del alternador va fuera de la ventana definida por la

limites superior e inferior a mas tardar en el momento que se define como el Control de fallas de tension del alternad
Retraso (P28). El fallo sélo se producira si el motor ha comenzado a correr y se ha ejecutado durante la
periodo definido como el Control de retardo (P26). Este fracaso detiene el conjunto generar de inmediato

sin tiempo (30) de refrigeracion del motor

5.1.2 Frecuencia del alternador

P02 Velocidad limite inferior
P03 Limite de velocidad superior
P29 Velocidad fallas Control demora

Un fallo sera informado si la frecuencia de salida del alternador va fuera de la ventana definida por la

limites superior e inferior a mas tardar en el momento que se define como el retraso de Control de velocidad falla (P
culpa solo ocurrira si el motor ha comenzado a correr y se ha ejecutado durante el periodo definido como
el Control de retardo (P26). Este fracaso detiene inmediatamente la generacion sin motor

Tiempo frio (30)

s Ve re . . -

5.1.3 Bateria tension limite inferior (P04)

Si el voltaje de la bateria cae por debajo de la bateria de voltaje inferior limite definido (P04), se produce una alarma
y \"Error de bateria baja\" LED se enciende.

5.1.4 Sobre limite actual (P05)

Se produce una alarma si la corriente de carga excede el limite actual de carga de mas de 5 segundos después de
periodo definido por el Control de retardo (P26). El mensaje de reconocimiento éptico de caracteres (mas actual) ag
Mostrar.

5.1.5 Mantenimiento indicacion

P06 Valor hora de mantenimiento periddico
PO7 Restablecimiento de hora de mantenimiento periddico

Para garantizar la fiabilidad, el motor debe ser atendido a intervalos regulares. La unidad se puede establecer en
indicar cuando vence un servicio. Establecer periodico mantenimiento hora Definir valor (P06) en el numero de
ejecutando horas entre servicios. Utilice periddico mantenimiento horas restablecer (P07) para restablecer las horas
contador en cada servicio. Cuando el motor se ha ejecutado el nimero definido de horas, el LED de alarma
parpadeara y cuando esta seleccionada la opcion de visualizacion de alarma, la pantalla mostrara el mensaje de errc
bAEr.

5.1.6 Velocidad deteccién seleccion de entrada (P15)

Este parametro especifica el método para leer la frecuencia del generador. La eleccion es entre

frecuencia del alternador y recogida magnética externa. Se controla la frecuencia y la velocidad para

detectar cuando se ha iniciado el motor y si hay una falla de frecuencia del generador. Consulte las secciones 5.1.2
Frecuencia del altemador, 5.1.9 inici6 el motor de sefales (P18) y 5.1.11 partir de motor. Limite de velocidad

Para desconexiéon Crank (P22) debe establecerse en la frecuencia que debe lograrse en el arranque.
Cuando utiliza el recogida magnética numero de dientes (P13) debe introducirse correctamente. Nominal

Frecuencia del altemador (P11) y velocidad Nominal (P12) se utilizan para calcular el alternador RPM o

frecuencia. Si la seleccion de entrada sensor de velocidad (P15) se establece en O (de voltaje del altemador), la unic

2
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utiliza la frecuencia Nominal del altemador (P11) y velocidad Nominal (P12) para calcular RPM desde la

medidas de frecuencia de la tensién del alternador. Si seleccion de entrada de deteccion de velocidad es 1 (a partir ¢
Recogida magnética), la unidad utiliza frecuencia Nominal del alternador (P11) y velocidad Nominal (P12)

para calcular la frecuencia de salida del alternador de RPM medido.

5.1.7 Detener V combustible solenoide seleccion (P16)

Este parametro permite el uso de una bobina de parada o un solenoide de combustible. (Consulte la seccion 5.1.11
Motor empezando.)

Si se selecciona el solenoide de combustible, se va dinamizar el solenoide de combustible mientras el motor esta fi
colaboraciones para cortar el combustible y detener el motor.

Si se selecciona detener solenoide, el solenoide de parada es normalmente de-energised y solo espera a
Detenga el motor. El solenoide sigue siendo alimentado durante el periodo definido como el iman detener

Tiempo (P17) de excitacion. Consulte la seccion 5.1.11 motor comenzando.

5.1.8 Detener iman energizante tiempo (P17)

Este parametro define el periodo para el cual el solenoide de parada es dinamizar para detener el motor. Se
se aplica sélo cuando parametro detener V combustible solenoide seleccion (P16) se establece en detener solenoide
Seleccién de la seccion 5.3.2 solenoide de parada y combustible (P16)

5.1.9 Motor comenzé senales (P18)

La unidad debe de-energise el solenoide de inicio para desconectar el motor de arranque, una vez que el motor

en ejecucion. Por el contrario, si el motor no arranca tras el periodo de hora de inicio, se apagara la unidad de I
motor de arranque y vuelva a intentarlo. Por lo tanto, la unidad debe ser capaz de detectar cuando se ha iniciado el 1
Cuatro sefiales estan disponibles para proporcionar el motor en marcha informacion como sigue:

0. Generador de carga (P18.0); fro. m carga generador de corriente de la bobina de excitacion.

1. Velocidad (P18.1); Si la velocidad del motor es superior al limite de velocidad de desconexion Crank (P22)
atencion a la seleccion de entrada de sensor de velocidad (P15) (consulte 5.1.6)

2. Alternador voltaje (P18.2); Si el voltaje del alternador es superior al limite de tensién del alternador de mar
Disconneciton (P21)

3. Presion del aceite (P18.3); parece que si se cierra el interruptor de presion de aceite.

Cualquiera o todas estas senales se pueden seleccionar para su uso. Es recomendable seleccionar al menos dos d
—preferably 1. Velocidad del motor, 2. Voltaje del alternador o generador de carga.

Consulte la seccion 5.1.11 motor comenzando. Si aparece cualquiera de las sefales seleccionadas, la unidad supor
se ha iniciado el motor.

5.1.10 Voltaje de la bateria

Limite débil tension de bateria (P19)
Bateria tension débil Control tiempo (P20)

Si el voltaje de la bateria cae por debajo del nivel especificado por el limite de débil de tensidn de bateria (P19) para
mas de la tensién deébil Control tiempo de bateria (P20) durante el motor de arranque una alarma se produce.

El mensaje se muestra débil bateria en la pantalla LED. Utilice el boton Restablecer para borrar el

indicacion de alarma.
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5.1.11 Partir de motor

Numero de intentos de inicio (P23)
Partida de duracion de intento (P24)

Cuando la unidad recibe un comando motor arranca desde el panel frontal o mediante el inicio remoto

de entrada, comienza la secuencia inicial. Si se ha configurado la salida de precalentamiento (véase

Seccion 5.1.16 Configurable salidas), la pantalla mostrara la HEATmessage para el periodo de tiempo
establecer hora precalentar (P09). Después de la unidad ReDinamiza el solenoide de inicio para impulsar el motor
y ReDinamiza el solenoide de combustible (si ha seleccionado: ver seccion 5.3.2 StopVcombustible solenoide selecc
(P16)) para proporcionar combustible para el motor.

Si la unidad detecta que se ha iniciado el motor, de-energises el motor de arranque. Inicio de motor

las senales se definen por parametro P18: véase la que seccion 5.1.9 motor comenzé sefales (P18). Inicio
Intento duracidn (P24) define el plazo maximo para que unidad se aplicara para el motor de arranque
motor. Si la unidad no detecta motor comenzando dentro de este periodo, corta la unidad para el arran
motor y de-energises el solenoide de combustible, si ha seleccionado. Luego hace un nuevo intento de un retraso
igual a dos veces el inicio intento de tiempo definido (P24).

Numero de intentos de inicio (P23) define el numero de intentos fallidos que la unidad

hacer antes de abandonar los intentos. Si todos estos intentos fallan, ain mas las operaciones de bloqueo

y aparece un error al inicio indicacion. La unidad permanece bloqueada hasta el boton reset

se ha presionado.

5.1.12 Tiempo de by-pass de presion de aceite (P25)

Esto establece el retraso antes de que se generara una advertencia bajo la presion del aceite. La baja presion de ac
indicador de error se enciende si el contacto de conmutador de presion de aceite permanece abierto, mientras que «
gjecucion, después del periodo definido por el parametro. Este periodo comienza cuando el EAOM-7

detectado motor comenzando y ha cortado la unidad para el motor de arranque. Este fracaso inmediatamente
detiene el conjunto generador, sin tiempo de enfriamiento del motor (30).

5.1.13 Control de retardo (P26)

Durante el periodo inicial después de que el motor se ha iniciado, puede haber fluctuaciones en el motor
salida de velocidad del alternador podria generar indicaciones espurios culpa. Control de retardo

(P26) define un periodo durante que cualquier fallo sera indicaciones, excepto la alta temperatura,

ignorado por la unidad. Este periodo comienza cuando el EAOM-7 ha detectado motor comenzando y ha
cortada la unidad para el motor de arranque.

5.1.14 Motor refrigeracion tiempo (30)

Tiempo de enfriamiento del motor (30) define la duracion del periodo de reflexion. Cuando se opera bajo
carga pesada, el motor puede llegar muy caliente y sélo se impide sobrecalentamiento circulando
refrigerante. Si el motor se detiene abruptamente en estas condiciones, pueden recalentarse como el refrigerante
se corta el flujo. Donde la unidad controla la carga, a través de una de las salidas configurables, puede garantizar
que el motor sigue a ejecutar después de la carga se ha eliminado.
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5.1.15 Entradas configurables

Error configurable entrada-1 (P32)
Error configurable entrada-2 (P33)
Error configurable entrada-3 (P34)

Un cierre de contacto a OV en cualquiera de estos insumos provoca el Cuemo de sonido para el periodo

programado por duracion de cuerno (P08) y enciende el indicador correspondiente en el panel. La unidad

puede ser programado para responder en una de tres formas:

0. Indicacion es seguro: el LED parpadea y cuerno esta sonando mientras que la entrada es 0V. Si la entrad:
no es OV el led cancelara el parpadeo y Cuerno de sonido.

1. Indicacion es practicables. Cuando la entrada es 0V entonces el LED parpadea y cuemo esta sonando, a continu
permanece encendida hasta que se pulsa el botdn Reset.

2.Esto es lo mismo que 1, pero ademas se detiene el motor.

5.1.16 Salidas configurables

Salida-1 configurable (P36)
Salida-2 configurable (P37)

Cuando esta activo, este resultado proporciona el voltaje déla baMPd?IZ W puede ser programado en
uno de los catorce diferentes formas:

0. Salida de alarma. Activo cuando se informa de cualquier culpa. Se puede utilizar para sonora o visual

alerta.

1. Motor en marcha. Activa el motor en marcha

2. Permite la transferencia de carga. Esta salida esta activa, mientras que el motor se comienza a ejecutar y contro
Ha caducado (P26) y voltaje de salida del alterador es entre el limite inferior de voltaje de alternador (P00)

y el limite superior de voltaje del altemador (P01). Esta salida puede utilizarse para controlar un contactor que
transfiere la carga para el altemador una vez que el grupo electrégeno esta funcionando.

3. Precalentar funcion. A partir de la salida esta activo para el periodo de tiempo definido en el tiempo precalentar (P
antes de ejecutar el motor de arranque.

4. Sobre la velocidad

5. Sobre la actual

6. Alta temperatura

7. Baja presion de aceite

8. Mantenimiento debido

9. Error al iniciar

10. Mas V menos velocidad

11. Falla de voltaje

12. La carga de falla

13. Baja tension de la bateria

14. Débil bateria

5.1.17 Contrasefia de operador (P38)

Utilice esta opcion para cambiar la contraseria del operador. Esta contraseria permite el acceso a la
parametros del alternador tension limite inferior (P00) al tiempo precalentar (P09) y operador.
Contrasefia (P38).

5.1.18 Contrasena técnico (P39)

Utilice esta opcidn para cambiar la contrasefia de técnico. Permite el acceso a todos los parametros de
Voltaje del alternador menor limite (P00) a técnico contrasefia (P39).
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5.2 Cambio de y guardar el valor del parametro de operador

Pantalla de operacion
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Menl’j de operador OVerzaw OnE Orem
Entrando en pantalla B P ,_ 8VL23VL2N8ME 8%
Viaman (O ME
Otz. Opoper O
A PROG tcﬁ—'
RESTAB ECORR E sTh
Contrasena de operachr OV OME~ Orem
Entrando en pantalla 8 B B B 8vmvu~ 8% 8%
Viawan (U ME
Ohz. Oroper QLT
A v PROG tcﬁ—'
RESTAB ECME sTh
Contrasefia de operadJr OVemn OME~ Orem
Entrando en pantalla mnn 3 T | Oviamn O Q%
OVmVuN O Mg Q
u u '_ Ouz. Opoper Q!
A J v Jl PROG icﬁ—'
RESTABLECZRRE sTh
C I
OVurzaw ONE Orem
P00 | =% 3
Viswan (O NE
Onz. Opoper O

A

) Lo e

CuandZ=l botdn esta
presionado, todos los leds y digitos
se espera, porque
También se utiliza como botdn Prog
botdn de prueba. Seguir
Presione el buton prog para 5
segundos, operador de menu
Se muestra la pantalla de entrada
y prog led luces.

Cuand®| botdn esta
presionado, operador
pantalla de introduccion de contrasefia
se muestra.

Camblar Ia contrasena con
&y boE z1es

Después de entrar en al,
contrasefia, empuije el -
botdn para confirmar los
contrasefia y acceder a
los primeros parametros de
parametros de operador.

Voltaje del alternador
Limite inferior
Parametro

Nota: Si se realiza ninguna operacion durante 20 segundos, el dispositivo sale de la
modo de programacion y se vuelve a la pantalla principal de operacion.
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Pulse &Footdén para
acceso ala
Valor

Cambiar el

parametro con =
= botones
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Voltaje del alternador
Limite inferior
Parametro

Voltaje del alternador
Limite inferior
Valor

Voltaje del alternador
Limite inferior
Valor

Pulse 2 batd Jg_ﬁara
n
guardar el &8s
acceso a la
Parametro

Voltaje del alternador
Limite superior
Parametro

Nota: Otros parametros de operador pueden acceder como se ha explicado pa
Para salir del modo de programacion, pulse ==

Nota: Si se realiza ninguna operacién durante 20 segundos, el dispositivo sale de la

modo de programacion y se vuelve a la pantalla principal de operacion.
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5.3 Cambio de y guardar el valor del parametro técnico

Pantalla de operacion

Menu de operador
Entrando en pantalla

Menu técnico
Entrando en pantalla

Contrasena de técnico
Entrando en pantalla

Contrasena de técnico
Entrando en pantalla
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v

Cuand&=zl botén esta
presionado, todos los leds y digitos
se espera, porque
También se utiliza como botdn Prog
botdn de prueba. Seguir
Presione el buton prog para 5
segundos, operador de menu
Se muestra la pantalla de entrada
y prog led luces.

CuandZ e pulsa el botdn
durante 10 segundos, técnico
menu entrando en pantalla es
se muestra.

Cuand&Z| boton esta
presionado, técnico
pantalla de introduccion de contrasefa
se muestra.

Cambiar la contrasefia con
== y bo.Z.ies

Despuées de entrar en el
contrasena, pulse la —*-
botén para confirmar los
contrasena y acceder a
los primeros parametros de
parametros de técnico.

Nota: Si se realiza ninguna operacion durante 20 segundos, el dispositivo sale de la
modo de programacion y se vuelve a la pantalla principal de operacion.
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Voltaje del alternador
Limite inferior
Parametro

Voltaje del alternador
Limite inferior
Valor

Voltaje del alternador
Limite inferior
Valor

Pulse & oo An para

guardar el B |

acceso a la
Parametro

Voltaje del alternador
Limite superior
Parametro

Nota: Otros parametros técnico pueden tener acceso a tal como se explicaa
Para salir del modo de programacion, pulse =

Nota: Si se realiza ninguna operacién durante 20 segundos, el dispositivo sale de la

modo de programacion y se vuelve a la pantalla principal de operacion.
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6. LAMPARA PRUEBA

Cuand&& se presiona el botdn, se dinamizar todos los leds y digitos.

Vi @ VE Orey
@Viun @O OF T
@V O @ @

@ @rooer @)

@ 3)erroRALINICIAR @ [ FALLA DEVELOCIDABD  REPUESTO-1
® f_aL7A TEMPERATURA® ] FALLA DE VOLTAJE® REPUESTO-2
@ & BAJA PRESION DE ACE® [T ERROR DE CARGA @ REPUESTO-3

PROG
X% PRUEBA
A \ 4
RESTABLECER [}
o

| O

32



7.LA OPERACION
Descripcion del Panel frontal 7.1

&V
Vs s
H‘mm Iy

mv:a[j:jl

FBFAILED T0 START =] sPeEn FalLURE

Z]
SPARE-2
| SPARE-3

B HIGH TEMPERATURE _[7] VOLTAGE FAILURE
i LOWOILPRESSURE [T CHARGING FAIL

Numero

Comentario

Funcion multi Display. Esto se utiliza para mostrar las mediciones eléctricas
durante la operacion normal y parametros de programacion edicion V encargados de
modo de programacion.

Indicadores de fracaso. Informacién detallada en la seccién 9

Las luces LED verde para indicar que la salida del alternador esta disponible y en el
Parametros establecidos por P00 y P0O1.

Luces LED verde para indicar que motor esta en marcha, segun lo indicado por las sefiales

seleccionado por parametro programa P18.

Botdn de parada del motor. Se detiene el motor. Un indicador luminoso rojo en la esquina que muestre

se ha presionado el boton.

Botdn de inicio de motor. Inicia el motor. Un LED verde en la esquina que muestra el
se ha presionado el botdn.

Encendido. Se convierte en la unidad. Un LED verde en la esquina del boton muest
la unidad esta en

[a

Apagado. Se apaga la unidad y se detiene el motor si se esta ejecutando. En el esta
la unidad no consume ninguna corriente de la bateria.

do Off

ArribaVReset. Restaura el funcionamiento de la unidad después de que haya practicables

Funcién de incremento (arriba) se utiliza en modo de programacién como se detalla en
Cambio de seccién 5.3 y guardar el valor del parametro técnico

en una cof

10

AbajoV/silencio alarma. Silencia la alarma audible. EI decremento (abajo)
botdn que se utiliza en el modo de programacion como se detalla en la seccion 5.3

11

ProgVprueba luces de todos los segmentos y LEDs en el panel para que pueda ver

Si

cualquiera no esta funcionando. Mantiene pulsado el botén presionado durante diez segundos pone I

Modo de programacion.

12

El botén de desplazamientoﬁe geualiaguina rotar entre pantalla de medicion en
funcionamiento normal y entre parametros de programacion en el modo de programacion.
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7.2 Indicadores de modo de visualizacion de

Vi ME RPM
Viuan  ME F3
Hz. poper [ 7!
Pantalla LED de cuatro digitos, siete segmentos. Esto muestra el parametro seleccionado en la lista
junto a. Utilice el botérg&a)lra seleccionar qué parametro es para mostrarse, segun lo indicado por el
LEDs adyacentes. El b&%n selecciona el parametro de secuencia, como sigue. Tenga en cuenta que la linea
lecturas de voltaje se prefijan por L' mientras que lecturas de fase neutro se prefijan por'n'.
* Tension de alimentacion L1-L2, prefijo |
* Tension de alimentacion L1-N, n de prefijo
* Tension de alimentacion L2-L3, prefijo |
* Tension de alimentacion L2-N, n de prefijo
* Tension de alimentacion L3-L1, prefijo |
* Tension de alimentacion L3-N, n de prefijo
* La frecuencia del alternador (Hz)
* Alternador L1 corriente (A)
* Alternador L2 corriente (A)
* Alternador L3 corriente (A)
» Salida de potencia del alternador (VA) en carga. Esta es la suma de voltaje (LVN) x actual para todos
fases.
* Alternador velocidad (RPM), medido por la frecuencia del alternador o recogida magnética como
seleccionado por la seleccion de entrada sensor de velocidad (P15)
* Tension de la bateria (VBAT)
* Motor de tiempo de ejecucion en horas-desde el ultimo reinicio mediante el motor de ejecucién tiempo restablece
un numero de seis digitos. Los tres primeros digitos (altos) se muestran en la pantalla primera - prefijo H - y
el segundo (bajo), en la segunda pantalla - prefijo I.
* La alarma LED parpadeara continuamente si la unidad detecta cualquier falla. Cuando seleccione la pantalla
se presiona el botdn para seleccionar esta opcion, la pantalla mostrara la causa de la falla
indicacion. Si existe mas de una condicion de error, seran repetida apremiantes del boton
mostrar cada uno a su vez. Posibles mensajes de error son:
EStP - parada de emergencia
bAT1 - voltaje de la bateria baja
bAT2 - alarma de bateria débil
OCR - por fracaso actual
Mantenimiento de rutina de SErv debido

7.3 Arranque del motor

1. Pulse el botén de encendido.
2. Pulse el botdn Iniciar motor en el panel o el botén de inicio remoto. EI motor debe comenzar.
La secuencia es la siguiente:
Se ejecuta el motor de arranque
El motor arranque
Una vez que el motor esta en marcha,
Desconecta al motor de arranque.
El motor (3) y alternador Leds (4) luz verde.

7.4 Deteniendo el motor

Pulse el boton de parada o remota parada. El motor se detendra.

34



8. PUESTA EN MARCHA

C Cuidado con las altas tensiones conectadas a la unidad.

1. Compruebe que la unidad esta conectada correctamente y que el cableado es un estandar y compatible «
con el sistema.
2. La comprobacion de que estan equipados los fusibles correctos.
3. Programa de la unidad como se detalla%®i daetcidry guardar el parametro técnico de valor.
4.El tomar medidas temporales para evitar que el motor empieza - por ejemplo, deshabilitar el combustible
solenoide.
5. Después de una inspeccion visual para garantizar que es segura proceder, conecte la alimentaciéon de b
6. Pulse el boton Power On (7).
7. Presione el motor Inicio botén (6).
8. Compruebe que la secuencia de inicio de motor comienza. Debe ejecutar el motor de arranque parala
Intento duracién (P24) a partir del numero de intentos de inicio (P23).
9. Compruebe que el error al iniciar el LED parpadea.
10. Presione el botén (8) de apagado.
11. Restaurar el motor en estado de funcionamiento (vuelva a conectar el solenoide de combustible).
12. Presione el poder en botén (7).
13. Press el motor Start boton (6).
14. Comprobar la secuencia de inicio como sigue:
Se ejecuta el motor de arranque
El motor arranque
El motor de arranque desconecta a una vez que el motor esta en marcha
Si no se compruebe que el motor es plenamente operacional (combustible disponible etc..) Y compruebe el
la unidad. Compruebe los parametros programables.
15. Asegurese de que el motor funciona que su velocidad de funcionamiento. Si no es asi y una alarma est
la alarma es valida y, a continuacion, compruebe el cableado de entrada.
16. Presione el motor deje de boton (5). Debe detener el motor. Permitir tiempo para el motor por venir
para descansar.
17. Accione el interruptor de inicio remoto (si existe) y compruebe que el motor arranque.
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9. HALLAZGO DE CULPA

Advertencia: Ten cuidado con las altas tensiones conectadas a la unidad.

Indicadores sobre la seccion central del panel parpadeara si se detecta una falla. Si se indica un fallo,
realice los siguientes pasos:

1. Encontrar y corregir los errores.

2. Pulse el botdn Reset para permitir un reinicio.

3. Pulse el botdn Inicio de motor

Ademas de los indicadores en el panel central, el LED de alarma parpadeara en caso de una falla. Par:
Descubra la culpa de ser informada por el LED de alarma, presione repetidamente hasta que tenga la opcién de alar
se ha seleccionado. La pantalla indicara la condicion de error, como sigue:

9.1 Indicios de culpa

9.1.1 No se pudo iniciar LED

Este LED parpadea si el motor no ha iniciado tras el numero programado de intentos de iniciar
(P23). Debe restablecer la unidad, pulsando el botdn fracaso restablecer (9), antes de un intento de fresco puede

0
Q
o
[¢)
=
(74
[©)

9.1.2 Alta temperatura LED

Este LED parpadea si indica que el conmutador termostato en el motor de alta temperatura. Si este error
se produce, el EAOM-7 detendra el motor sin ningun tiempo de enfriamiento del motor (30).

9.1.3 Bajo presion del aceite del LED

Este LED parpadea si indica que el interruptor de presion de aceite en el motor de presién de aceite baja mientras el
motor esta en marcha. Para obtener esta indicacion, el motor debe ha ejecutado durante al menos los
plazo fijado por el tiempo de by-pass de presion de aceite (P25). Si se produce este error, se detendra la EAOM-7
el motor sin ningun tiempo de enfriamiento del motor (30).

9.1.4 Cobran fracaso generador LED

Este LED parpadea y el Cuerno suena si se produce un error en la salida desde el generador de carga de la baterie
se ha iniciado el motor. La culpa no sera indicado si se produce dentro del periodo definido por el
Control de retardo (P26) después de que ha iniciado el motor. Este fallo no se apaga el motor.

9.1.5 Mas V menos velocidad LED

Este LED parpadea si la velocidad del alternador se sale de los valores definidos por la baja velocidad

Limite (P02) y parametros de velocidad limite superior (P0O3). Por un error de indicarse, la velocidad debe

estar fuera de estos limites durante mas tiempo que el periodo definido por el retraso de Control de errores de veloci
parametro (P29). La velocidad del alternador se mide por medir la frecuencia de salida del alternador

o mediante la supervisién de un pick-up magnético externo seleccionados por parametro programa P15. Esto

fracaso detiene inmediatamente la generacion sin tiempo de enfriamiento del motor (30).

9.1.6 Error de voltaje generador LED

Este LED parpadea si la salida del generador no llega a los valores especificados por el alternador
Parametro de limite inferior de voltaje (P00) dentro del periodo definido por el Control de retardo (P26)
parametro. Este fracaso detiene inmediatamente la generacién sin tiempo de enfriamiento del motor

9.1.7 Spare-1,2, 3

Repuesto entradas 1, 2 y 3. Estos muestran los Estados de las entradas de repuesto en los pines 23, 24, 25. El
indicaciones pueden ser bloqueado 0 momentaneo.

—
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9.1.8 Emergencia detener mensaje LED

El botén de parada de emergencia remoto ha sido presionado y ha cerrado el motor. Prensa
Restablecer a quitar la indicacion y restaurar el funcionamiento de la unidad.

9.1.9 Mensaje de tension de bateria baja (bAT1)

Cuando el voltaje de la bateria cae por debajo del valor especificado por el limite inferior de tensién de bateria (P04).
EAOM-7 mide la tension de la bateria en las terminales de EAOM-7. Este fracaso se indica con un
mensajes de error en el EAOM-7. Cuando se produce este error en EAOM-7, la llevd con exclamacion
comienza a flash y el usuario puede ver los mensajes de error con el boton de asplazamiento

9.1.10 Débil mensaje de alarma de bateria (bAT2)

Este mensaje aparece si, durante el motor de arranque, el voltaje de la bateria cae por debajo del valor
especificado por la bateria de voltaje débil limite (P19) durante mas tiempo que el plazo fijado por la
Voltaje débil Control tiempo de bateria (P20). EI mensaje se ha reiniciado botén Reset.

9.1.11 Debido mantenimiento de rutina (SErV)

El intervalo (ejecutar horas) entre el mantenimiento de rutina, establecido por programa parametro periddica
Mantenimiento hora Definir valor (P06) ha caducado. Al término del motor requerido
mantenimiento, restablecer el temporizador de mantenimiento mediante periédicos mantenimiento horas restablece

9.1.12 Mas corriente (ocr)

Este mensaje aparecera en la pantalla si el alternador actual supera el valor programado

en el sobre limite actual (P05) durante mas de 5 segundos después del periodo definido por el Control
El parametro de retraso (P26).

Este fallo desactiva las salidas configurables, P36.2 y P37.2 (permiso de carga). Eliminando asi
cualquier carga del alternador controlado por estos productos. El motor continuara ejecutandose.

Sintoma Posible remedio

. _ Compruebe todos los cables de la unidad.

La unidad es inoperante. | Compruebefa  suministro. (medida de tension entre los pines 7'y 8)
Compruebeﬂz‘a fusibles.

Falla de presion de aceite h&@mpruebe la presion y el nivel de aceite del motor.
Después de que ha iniciadp@bmptoebe el cableado y el interruptor de presidn de aceite.
Motor de alta Compruebe la temperatura del motor y sistemas de refrigeracion.

fallas de temperatura despuégompruebe el interruptor y cableado.
ha iniciado el motor

Solenoide de combustible de verificacion y cableado, combustible y baterja.

Error al iniciar la culpa. Restablecer el 7 de EAOM y reinicie el motor.

Error al iniciar el motor Salida de transistor de solenoide de verificacion activada,

numero de inicio (Solenoide de combustible si seleccionado)

Intentos (P23) Comprobar las sefiales de que esta utilizando EAOM-7 para determinar si €l

se ha iniciado el motor. Consulte el manual del motor.
Compruebe el cableado de solenoide de arranque.

Motor de arranque Compruebe el suministro de bateria.
Inoperante. Comprobar suministro de bateria esta presente en la salida de inicio (Pin1)|de la
EAOM-7.

C Aislar el equipo desde el suministro de electricidad durante la mecanicay
Mantenimiento eléctrico. Cuando ello no sea posible, el equipo debe estar en
la posicion de \"STOP\".
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10. PROGRAMABLES PARAMETROS

La unidad es ampliamente programable mediante el panel frontal y a través de software de PC.

No |Definicion de parametro Min| Max Por defecto Unidad
POO [Limite inferior de voltaje del alternador 60| 600 vV
P01 |Limite de alto voltaje del alterador 60| 600 VA4
P02 |Velocidad limite inferior 30.0] 75,0 Hz
P03 |Limite superior de velocidad 30.0] 75,0 Hz
P04 |Limite inferior de la tension de bateria 7.2 24,0 VA
P05 |Sobre el actual limite 1[9999 A
P06 [Valor hora de mantenimiento periddico 019999 Hora
P07 |Restablecimiento de hora de mantenimiento periddidéulse el botdn \"Silencio de alarma\" para restablecer
P08 |Duracion de cuerno (0 = continua) 0] 999 Segundo
PQ9 |Precalentar el tiempo 0 99 Segundo
P10 [Unico vy tres seleccion de fase 1V3
P11 |Frecuencia nominal del altemador 50.060.0 Hz
P12 [Velocidad nominal 5005000 RPM
P13 |Numero de dientes 1/1000
P14 |Relacion de transformador actual 1/2000
0-Alternador
P15 |Seleccion de entrada de sensor de velocidad 1_,\?aegnaé'tioo
Pick-up
P16 |Detener V combustible solenoide seleccién Detener V cambustible
P17 |Detener el tiempo de excitacion de iman 0 99 Segundo
Sefial de motor comenzado 0=No, 1=Yes
P18.0 Generador de carga 0oV1
P18 P18.1 Velocidad ov1
P18.2 Voltaje del altemador oV1
P18.3 Presion del aceite ov1
P19 |Limite débil de la tension de bateria 6.0 144 VA
MANGADbIl Control tiempo de tension de bateria 1 99 Segundo
P21 |Limite de tension del alternador para desconexién mani 360 VA4
P22 |Limite de velocidad de desconexién de manivela 20.0] 45.0 Hz
S2P |Numero de intentos de inicio de 1 10
P24 |Partida de duracion de intento 5 99 Segundo
P25 |Tiempo de derivacion de presion de aceite 0 99 Segundo
P26 |Control de retardo 0 99 Segundo
P27 Carga transferencia permiso demora 3600 0 Segundg
P28 |Alternador voltaje culpa Control demora 0,0/ 10.0 Segundo
P29 |Retraso de Control de velocidad fallas 0,0/ 10.0 Segundo
P30 |Time(0 = disable) de refrigeracion del motor 0 99 Minuto
P31 |Motor de restablecimiento de tiempo Escriba la qontraseﬁa"d? técnico para restablecer
tiempo en \"O\" (cero
P32 |Error configurable entrada-1 0 3
P33 |Entrada de error configurable-2 0 3
P34 |[Error configurable entrada-3 0 3
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No |Definicién de parametro Min| Max Por defecto Unidad
P35 |Observar el tiempo de los insumos de error Configurable

P35.0 - para la entrada-1 error Configurable

0 - Observacion continua 0 1

1 - Observacion mientras el motor en marcha

P35.1 - error Configurable entrada-2

0 - Observacion continua 0 1

1 - Observacion mientras el motor en marcha

P35.2 - error Configurable entrada-3

0 - Observacion continua 0 1

1 - Observacion mientras el motor en marcha
P36 |1 De salida configurables 0 13
P37 |2 De salida configurables 0 13
P38 |Contrasefa de operador 9990 0
P39 |Contraseia de técnico 99900




11. ESPECIFICACIONES

Uso de equipos

La vivienda

Panel recortado

Proteccion

Peso

Valoraciones medioambientales

: Equipos de control eléctrica para grupos electrégenos

: 96mMmx96mmx92mm (clips de 13 mm excl.)

192 x92 mm

: NEMA 4 X (IP54 en €l panel frontal, IP20 en la parte trasera).

: Aproximadamente 0,7 Kg.

: Estandar, bajo techo a una altura de menos de 2000 metros con

sin condensacion de humedad.

Temperatura de funcionamientoValmacenaefita + 70 C\AC-40% +85 C
Humedad de funcionamientoValmacenamiéi@t maximo. (Ninguno condensacion)
Categoria de sobretension de instalaciéon : Dispositivos I, equipos portatiles

Grado de contaminacioén
Modo de funcionamiento
EMC

Seguridad eléctrica
(Voltaje de sumini%trc)

Medicion de la tension de suministro
Funcionamiento actual
Medicién de voltaje del generador

Corriente de generador
Velocidad del motor
Calculo de potencia

Precision de medicion
Quebrado desercion

Medicion de la velocidad de generador
Rango de frecuencias del alternador
Gama de Freq. de recogida magnética
Excitacién del generador de carga
Interfaz de comunicacién

Entrada de sensor de contacto

Salidas

: I, oficina normal o lugar de trabajo, ninguno conductora la contaminacion
: Continua
: EN-61000-6-4, norma industrial emision genérica de EMC

equipo
EN-61000-6-2, EMC genérico inmunidad estandar industrial
equipo

: EN-61010-1, requisitos de seguridad para material eléctrico

uso de laboratorio, control y medicion

-12vZ€ (8.0v4 a16.0vVZ )o0240VZ (16.0v¢ a32.0v% )

conmutador seleccionable

- 8.0-40.0VZ . Precisién: 1%, resolucion: 0.1V <
: Max. Ma (@ 12V
: Fase Unica, alambre 2 35 300VL-n \

), Max. 400mA (@ 24VZ )
Precision: 1% FS,
Resolucién: IV VY

-0a5 VY Operado de CT (CT la proporcion es programable)
: 0,25% de la escala, 35-10.000 Hz recogida magnética
: Fase unica = V1 (LVN) xI1

Fase tres = (V1xI1)+(V2x12)+(V3xI3)

: Voltios: frecuencia de 1%: 0,25% amperio: % 1
: Voltaje de la bateria puede s& O\para max. 100msn durante el arranque

(voltaje de la bateria debe ser tensidon nominal minimo antes
quebrado)

: Del alternador o recogida magnética

:10 110 Hz. (@ 35-300VL-N £ )

:35 Hz - 10 kHz (pico 3-35 voltios)

12vZ2

: Comunicacion serie RS-232

: Parada de emergencia (NC), interruptor de presién de aceite (NC), interruptor de temperatul
(NO), la entrada (NO), de la parada de inicio remoto Configurable de entrada 1 (NO),

024V < 200 mA, 3W méx.

Entrada configurable 2 (NO), 3 entrada Configurable (NO)

: Iniciar la salida de relé 12A (@ 12V24VZ ), Relé de combustible salida 12A

(@ 12V24vZ ), 5A de salida de relé de cuemo (@ 12¢24Y, Configurable
Salida de relé 1. 5A (@ 12V24V z ), Relés configurables de salida 2. 5A

@ 12v24vZ )

Pantalla (4digit, 7segment llevado visualizacién): generador L1-L2 voltaje, generador L1-N voltaje, generador de L2

Indicadores de error

Indicadores de Estado
Alarmas de informacion

Aprobaciones

Tension —L3, generador de L2: voltaje N, generador L3: voltaje de L1,
Generador L3: voltaje N, generador frecuencia Hz, generador
Actual (IL2, IL1, IL3), velocidad RPM, voltaje de la bateria z ,
Motor en marcha horas, informacion de errores

: Motor de inicio, la alta temperatura del motor, la baja presion de aceite, mas V

En velocidad, voltaje de generador fallar, cargo generador Fail, usuario
Configurable Entrada1, el usuario puede configurar Entrada2, usuario Configurable
Input3

:Potencia de motor inicio, parada del motor, motor en marcha, programa,

Generador esta listo para asumir la carga

: Parada de emergencia, la tension de la bateria baja, alarma de bateria débil, rutina

Mantenimiento debido

- CERTIFICACION GOST-R,
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